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CTB '04 - Sinn & Zweck

e Allgemeine Detektorstudien
— Tests der Subdetektoren (einzelnen bzw. miteinander)
— Generelle Tests
-> Trigger, DAQ, Hardware, Software

e Subdetektorspezifische Studien

— Inner Detector (1D)
-> Tracking-Studien zur Ortsauflosung
- Kalorimeter
-> Teilchenidentifikation (e*, U, ™ vy)
-> Trackingstudien
- Myonenspektrometer
-> Spurkorrelationen mit 1D
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CTB '04 - Die Pixel-Box
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Der Kalman Filter

I terative Methode
Hit A In Surface A

Extrapolation des
Track mittels
theoretischem Modell
zu Surface B
(Prediction B)

Korrektur mittels Hit
B zu neuem ,,Updated
Hit B

Fehler minimieren sich

Dank an W. Liebig & A. Salzburger
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Clusterization

Digital Clusterization (Clusterbildung)

Spacepoint ist der Schwerpunkt Xg;, aller Pixel
eines Clusters, die einen Hit zeigen, in denen also
Ladung deponiert wurde, ohne Bertcksichtigung
der Menge der deponierten Ladung pro Pixel

50 Track

B Hit
[ ] kein Hit
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Vorverstarkersignal

Diskriminatorsignal

Ingo Reisinger
Universitat Dortmund

Signal ladt Cg, auf

Cs, Uber konst. Feed-
back current I
entladen

Diskriminatorsignal-
lange = TOT = Mal flr

die deponierten Ladung

Hohe des Thresholds
ISt grolitenteils durch
Rauschen definiert
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Clusterization

Ladungsgewichtete Clusterization

Spacepoint Xq Ist der Schwerpunkt X, aller Pixel
eines Clusters, die einen Hit zeigen, korrigiert durch
den Gewichtungsfaktor n, welcher druch die in den
aulleren Pixeln des Clusters deponierten Ladungen

Qlinks und QreChtS gegebeﬂ |St
XQ — Xdig + A (77 — OS)

hohe Ladung y— Q...
, keine Ladung Qrecnts T Qlinks

Qliks X):fz Qrechts O-XQ =" pItCh "/\/E — 50p‘rn/\/E ~ 14[J.m
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Optimierung des Auflosungsvermogens

e Variation von A unter Minimierung der Breite der
Verteilung der Residuen X, —Xq, also zur Optimierung
des Ortsauflosungsvermogens des Detektors

Xoir = (Kalman) extrapoliertes x
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Residuen X, —Xo in R® [um] (nach TDR)
e Testbeam: 6 Module, d.h. 6 A”s
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Zusammenfassung & Ausblick

CTB '04 war erfolgerich

Digital Clusterization:
Hits = Schwerpunkt aller getroffenen Pixel

Ladungsgewichtete Clusterization:

Ausnutzen der Information Uber deponierte
Ladungsmenge in den Randpixeln eines Clusters

=> Verbesserung der Auflosung der Pixeldetektors

Ziel: Optimieren der Parameter (A”s) zur
Ladungsgewichtung
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